Fahrwerkelektronik

Professionelle Entwicklungsunterstitzung

IAV-Engineering

Die IAV bietet ausgewiesenes Ingenieur-Know-how im Bereich der Fahrwerk-
regelsysteme und unterstiitzt professionell Ihre Entwicklung - von der Funktions-
definition (ber den Prototypenbau bis hin zur Serienreife. Mit konsequenter
Kundenorientierung und kompetenten Ansprechpartnern sind wir im Wettbewerb
gut aufgestellt. Nutzen Sie unsere langjdhrige Projekterfahrung, die vom
Konzeptentwurf und der Erstellung des Lastenheftes bis hin zur Systemintegration
und -anpassung, wie zum Beispiel im Hybridumfeld, reicht. Die fahrdynamischen
Regelsysteme der Fahrwerkelektronik sind angewandte Mechatronik im modernen
Automobil.

Fur Versuch und Validierung stehen unseren Ingenieuren eine Reihe von modernen
messtechnischen Einrichtungen zur Verfligung: von den gangigen CAN-Tools liber
Kreiselplattformen bis hin zum Fahrroboter flir die professionelle Durchfiihrung
automatisierter und normgerechter Testverfahren.

Innovationen in Serie

Wir bieten lhnen unsere Expertise
in folgenden Bereichen:

» Elektronik und Regelungstechnik

» Vernetzung, Simulation und
Softwarearchitektur

» Fahrdynamik und Fahrverhalten

» Messtechnik, Versuch und
Applikation

» Entwicklungs- und Kundenprozesse

Fiir Ihre Entwicklung und
Vernetzung bei:

» Allradsystemen

» Antiblockiersystemen

» aktiven/semiaktiven
Federn/Ddmpfern

» der elektronischen Parkbremse

» der elektronischen Servolenkung

» elektronischen
Stabilitdtsprogrammen

» verstellbaren Wankstabilisatoren

» der Reifendruckkontrolle
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Fahrzeugtest und Abstimmung

ruediger.freimann@iav.de
+49 5371 805-2110
www.iav.com

Fahrwerkelektronik

Unsere Ingenieure denken stets einen Schritt
weiter und mochten den zuklnftigen Anforde-
rungen der Kunden auf dem Gebiet der Fahr-
werkelektronik gerecht werden. Dazu entwerfen
wir in unseren Eigenentwicklungen auch Regel-
algorithmen, die wir auf einer speziell ange-
passten Rapid-Control-Prototyping (RCP)-Hard-
ware in elektronischer Umgebungssimulation
(HiL) und im Fahrzeug erproben.

Mit der bereits in der Praxis bewahrten UCU
(Universal Control Unit) und dem speziell ange-
passten UCC (Universal Chassis Controller) hat
die IAV in eigener Entwicklung eine universelle,
vielfaltig konfigurierbare Steuergeratefamilie flr
den Einsatz als kostenglinstige automotive
Entwicklungsplattform und Basis flur Kleinst-
serien aufgebaut.

Im Rahmen unseres breit gefacherten Aufga-
benspektrums (bernehmen wir die Funktions-
fuhrerschaft und Bauteilverantwortung auch
fur komplette Systeme der Fahrwerksregelung.
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