IAVcon™
Das Rapid-Prototyping-Steuergerat der |AV fur den Antriebsstrang

Das Prototypensteuergerdt IAVcon™ eignet sich ideal fiir ein breites Spektrum
unterschiedlichster Antriebsstrangentwicklungsaufgaben. Dazu gehdren die
Steuerung von Getrieben, wie z. B. Doppelkupplungssystemen und Automatik-
getrieben, und Verbrennungsmotoren mit bis zu acht Zylindern, sowohl Benziner als
auch Dieselmotoren. Dieses Steuergerdt ermoglicht selbst die Steuerung eines
vollstandigen Antriebsstrangs bestehend aus einem Vierzylindermotor und einem
automatisierten Handschaltgetriebe. Dank des 32-Bit-Controllers mit den starken,
eingebetteten Peripheriemodulen konnte die Leistung gegeniber dem Vorgdnger
UGSG um ein Fiinffaches gesteigert werden.

Das IAVcon™ bietet jedoch mehr als reine Hardware. Es umfasst auBerdem die flexible
Entwicklungsumgebung InDeT mit ihren Schnittstellen zu gangigen Entwick-
lungssystemen wie ASCET, MATLAB®/Simulink®/TargetLink und Applikationstools
tber CCP und XCP (ber Ethernet. InDeT ermdglicht es, Codes aus mehreren unter-
schiedlichen Quellen leicht in ein Zielprogramm zu integrieren.

Dank der robusten Konstruktion arbeitet das Steuergerdat zuverldssig in der
Fahrzeugumgebung.

Innovationen in Serie

Die IAV verfiigt (ber langjdhrige
Erfahrung in der Fahrzeug-, Automo-
bilelektronik- und Motoren- entwick-
lung. Die Ergebnisse unserer Arbeit
sind in fast allen europdischen Serien-
fahrzeugen internationaler Hersteller
zu finden.

Mit unserer Unterstitzung kénnen
Sie sich auf die Kernbereiche Ihrer
Entwicklungsarbeit konzentrieren.

Wir bieten der Automobilindustrie ein
umfassendes Spektrum an High-Tech-
Entwicklungsdienstleistungen, -
einschlieBlich hoch spezialisierter
Aufgaben. Unsere besonderen Stdrken
sind die interdisziplindre Arbeit und
die Kompetenz fiir das Gesamtfahr-
zeug - denn nur wenn Zusammen-
hénge klar erkannt werden, kann die
Serienreife der entwickelten Lésun-
gen gewdhrleistet werden.




Software

2 analog inputs » BIOS & OSEK-konformes RTOS
-5.5 /(12 bit)

» Leistungsfahige Programmier-
schnittstelle (API)

Hardware

15 analog inputs 1 wheel position
0.5V (12 bit) (i.e. 60-2 flywheel) . . .
» 1/0-Konfigurationsschnittstelle

6 x frequency )
0.01 Hz..30 kHz » Schnelles Flash-Laufwerk fir

30 bit Programmierung
(3 x with direction) 16 x Digital Inputs
Hall or Coil Sensors 512V

2 analog inputs
0.30 V (12 bit)

21 x analog inputs

2 temperature
(12 bit)

» Applikations- und Messschnitt-
stellen (CCP, XCP)

» Start-Up- und Shut-Down-
Verfahren

7 x frequency inputs

» Watchdog-Funktion

Switched supply » Low-Level-Diagnose
Vg,p SOA
Extension board » Bis zu 3 MByte Datenerfassungs-
kapazitat
2 x high-side » CAN und RS232-Bootloader
jgiﬁt\f';\eﬂsw - » 32-bit Floating Point wird
Core board T K unterstitzt

4 MByte 1 MByte 16 KByte
Flash SRAM FRAM

4 x low-side
switches
10 A; PWM: .10 kHz

TriCore
High performance
32bit microcontroller

12 x low-side switches
1A

(parallelized up to 6 A)
PWM: ..10 kHz

2nd controller
for watchdog, reset,
external wakeup

2 x H-bridges
6A

Chopper mode,
bidirectional

engine
start/crank-control 8 x H-bridges

6 A (parallelized up to
48 A) Chopper or PWM:
.30 kHz,

bidirectional

4 x 12bit-DAC
Ethernet 0.4.096 V
. 1kHz
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