
Velodyn for ComApps
Gesamtsystemsimulation für kommerzielle Anwendungen

Die Gesamtsystemsimulation mit Velodyn for ComApps ist eine effektive Methodik für die
Entwicklung von konventionellen und hybriden Antriebsstrukturen bei Nutzfahrzeugen und
mobilen Arbeitsmaschinen. Velodyn for ComApps ist eine von IAV entwickelte Simulations-
umgebung auf Matlab/Simulink®-Basis. Um die unterschiedlichen Anwendungen gezielt
modellieren zu können, steht eine umfassende und stetig wachsende Modellbibliothek zur
Verfügung. Die Simulation wird schnell und modular aufgebaut. Grundlage ist eine bei IAV
entwickelte Busstruktur, die alle Ein- und Ausgangs signale der unterschiedlichen Modell-
blöcke verwaltet.

Anwendungsfelder:
• Konzeptanalysen hinsichtlich

Längsdynamik, Arbeitsleistung,
Emissionen  und Verbrauch

• Analyse der Auswirkungen bei
Variation von einzelnen Antriebs- und 
Fahrzeugkomponenten

• Entwicklung und Test von Software -
komponenten

• Applikation von Maschinen-,  Getriebe-,
Motor- und Hybridfunktionen

• MIL, SIL und HIL Tests
• Testautomatisierung



Velodyn for ComApps

Entwicklungsmethodik zur Auslegung von Hybridantrieben

Bei Nutzfahrzeugen und mobilen Arbeitsmaschinen ist die Varianz
an möglichen Antriebsstrang- und Hybridstrukturen aufgrund der
Applikationsvielfalt maximal. Es können sowohl hydraulische,
pneumatische als auch elektrische oder mechanische Kompo-
nenten eingesetzt werden. Je nach Anwendung sind diese Systeme
auch heute schon Teil des Fahrzeug- oder Maschinenkonzeptes. Bei
einer Vielzahl von Anwendungen ist zur Abbildung der mechani-
schen Arbeitseinrichtungen eine Mehrkörpersimulation erforderlich.

 Insbesondere die Simulation von mechanischen Bewegungs -
abläufen und die Abbildung der Hydraulik stellen den größten
 Unterschied zwischen den Modellstrukturen von On- und Off-
Highway Anwendungen dar. Um den genannten Anforderungen
gerecht zu werden, bietet die Modellbibliothek von Velodyn for
ComApps auch Komponenten aus der Simscape Simulations-
sprache an bzw. ermöglicht eine Co-Simulation mit spezialisierten
externen Simulationsprogrammen.

Bus Dummy Environment V-Cycle AT Driver

Velodyn Scopes

Output Selector

ECU: Map Engine

Map EngineStarterHydraulicsDrive

Slewing Driving Resistance Load Resistance Work Kinematics

l/100 km

Bus Dummy Environment Cycle AT Driver

Velodyn ScopesECU: Map EngineMap EngineStarterAccessory

TCUv Transmission Longitudinal Vehicle Calculation Output Selector

Modelstruktur eines Langstrecken-LKW

Modellstruktur eines Hydraulikbaggers

IAV GmbH
Carnotstraße 1  ·  10587 Berlin

+49 30 39978-9318

www.iav.com


